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Características del problema multifísico

geometría 2D axisimétrica

varios subdominios y materiales

solvers activos/inactivos

acoplamientos entre los submodelos

resolución secuencial/acoplada
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Descripción de la geometría
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Fenómenos físicos

Fenómenos físicos

Inducción (baja
frecuencia)

Efecto Joule

Cargas térmicas

Radiacción

Fenómenos físicos
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Descripción de submodelos y acoplamientos

Submodelos

Submodelo electromagnético
rot( 1

µ
rotAφ) + iwσAφ = jφ

Submodelo térmico
−div(k(T )~∇T ) = 1

2σw2|~A|2

Submodelo mecánico
−div(σ) = ρα(T − Tref )

Acoplamientos

Efecto Joule

Cargas térmicas

Coeficientes variables
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Sección Boundary Condition

Submodelo electromagnético

Aφ = 0 en caras exteriores

Cond. de simetría

Submodelo térmico

−k ∂T
∂n = h(T − T0)

Cond. de simetría

Submodelo mecánico

u = 0 na cara restringuida cinemáticamente

σ · n = 0

Cond. de simetría
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